Specifiche

Caratteristica

Azionamenti SV-DA180A

Linea Modello

1f. 230V | SV-DA180A- E-2R8-S-2 E-6R0-S-2 C-2R8-S-2 C-6R0-S-2 N-2R8-S-2 N-6R0-S-2
Inom. [(A) 2.8 6.0 2.8 6.0 2.8 6.0
Motore | (KW) 0.1/0.2/04 0.75/1.0 0.1/0.2/04 0.75/1.0 0.1/0.2/04 0.75/1.0
Versioni Analogica + treno impulsi + RS485 —
Posizionatore 128 profili integrati o via RS485 Riferimento di posizione via Bus

Range di alimentazione | 220V monofase +/-15%

Specifiche Servomotori IMS20B per DA180A

Potenza | Corrente | Corrente Coppia Coppia Velocita Velocita IQ:;?:

Modello nominale | nominale | massima | nominale | massima | nominale | massima freno
W A A Nm Nm RPM RPM
kgcm?

IMS20B-04L10B30C-2-***-AUL 100 0.98 3.9 0.32 1.12 3000 6000 0.031
IMS20B-06M20B30C-2-***-AUL 200 1.3 4.4 0.64 2.23 3000 6000 0.34
IMS20B-06M40B30C-2-***-AUL 400 2.6 8.6 1.27 4.44 3000 6000 0.59
IMS20B-08M75B30C-2-***-AUL 750 4.6 16.3 2.38 8.36 3000 6000 1.72
IMS20B-08M10C30C-2-***-AUL 1000 6.3 20.9 3.18 11.3 3000 6000 2.23
Tipo di trasduttore Encoder magnetico assoluto multigiro 17bit o encoder ottico assoluto multigiro 23 bit
Freno opzionale Freno elettromagnetico 24Vdc

Dimensioni
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Fig.1 Motore IMS20B flangia 40
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Fig.3 Motore IMS20B flangia 80
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